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一、产品介绍
（一）产品概述

“耀”系列高清车牌识别一体机(后文中简称一体机)是专门针对停车场行业推出的基于嵌入式的智能高清车牌识别一体机产品，使用高性能处理器和200万像素CMOS传感器，集车牌识别、前端储存、车牌补光、显示屏控制、闸机控制等于一体，广泛应用于各种停车场出入口、小区出入口、高速公路出入口等场景。
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图 1 一体机外观（两种外壳）
（二）功能特性
◎ 200万像素CMOS,分辨率可达1920*1080；
◎采用视频压缩技术H .264 做视频编码，抓拍帧采用JPEG编码；
◎支持PC端本地录像；
◎支持OSD信息叠加功能，支持视频叠加水印；

◎支持线圈检测、视频检测、线圈检测+视频检测三种检测方式；
◎支持TF卡储存；
◎支持USB接口；
◎支持内置灯分段控制，支持多种开/关方式；
◎支持白名单导入导出功能，可以对白名单做模糊匹配；

◎支持远程客户端控制功能，进行参数配置、视频预览、远程升级；
◎支持配置文件导入备份；

◎视频检测全天车辆捕获率大于99.7%；
         ◎车牌识别率全天车牌识别率大于99.8%；
         ◎车行进方向与车道线的不影响识别效果的夹角最大达45°；
◎车牌水平方向与地面的不影响识别效果的夹角最大达45°；

◎支持手动按键复位，可一键恢复初始IP地址，用户名，密码及恢复默认出厂配置

（三）技术参数

	参数
	描述

	传感器类型
	CMOS

	车辆捕获率
	≥99.7%

	车牌识别正确率
	≥99.8%

	车牌宽度
	80~400像素

	适应车速范围
	0~30Km/h

	识别角度
	≤45°

	抓拍触发类型
	视频，线圈，视频+线圈

	识别车牌类型
	普通蓝牌、黑牌、黄牌、双层黄牌、教练车牌、挂牌、警车车牌、新式武警车牌、新式军牌、使领馆车牌、港澳进出大陆车牌、民航车牌

	白名单功能
	支持白名单功能

	支持PC端本地录像
	支持PC端本地录像

	一键复位
	短按2秒，恢复默认IP,用户名密码

长按10秒，恢复默认IP,用户名密码，出厂配置


	图像分辨率
	1920×1080

	图片格式
	JPEG

	视频最大分辨率及帧率
	1920×1080@25fps

	视频流
	支持双码流，RTSP协议

	曝光时间
	1/100~1/50000s

	输出信息
	车辆大图，车牌小图，车牌号码，车牌颜色

	OSD信息叠加
	支持，可定义时间，地点，车牌等

	通讯接口
	1路100M网口，2路RS485接口

	视频对讲
	支持

	TF卡存储
	支持

	USB接口
	支持

	输入接口
	2路开关量输入

	输出接口
	2路继电器输出

	电源输入
	AC220V

	工作温湿度
	-30℃~80℃, ≤80%(无凝结)

	整机功耗
	<5W

	防护等级
	IP66

	尺寸(mm)
	362*155*110（短款）450*153*115（长款）

	重量(kg)
	1.7（短款），1.8（长款）


（四）产品接口
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图 2 一体机接口图
接口说明：
	接口序号
	接口名称
	接口功能

	1、2
	DC12V,GND
	直流12伏
	电源接口  可输入12V直流电（出厂时已接好）

	3、4
	公共端,起闸
	公共端，起闸
	起闸信号输出（公共端与落闸信号共用）

	3、5
	公共端,落闸
	公共端，落闸
	落闸信号输出（公共端与起闸信号共用）

	6、8
	IN1+,GND
	车检器输入1
	车检器信号接入（GND与车检器输入2共用）

	7、8
	IN2+,GND
	车检器输入2
	车检器信号接入（GND与车检器输入1共用）

	9、10、11
	A1,B1,GND
	第一路 RS485
	485信号通讯，在停车场场景一般接显示屏

	12、13、14
	A2,B2,GND
	第二路 RS485
	预留

	15
	USB
	USB
	导入白名单等

	16、17
	L,N
	输入电源接口
	接市电AC220V

	18
	地线
	地线
	接入大地

	19
	ETHERNET
	网络接口
	连接标准以太网线


连接线路说明： 485AB注意线序，接反会影响功能使用；起闸和落闸公用一个公共端，车检器输入和输出公用一个GND。

二、网页配置介绍
（一） 登录配置
【登录配置】描述如何登录相机以及登录后的默认界面
1.1登录准备
保证一体机与 PC 网络连通，通过 IE 浏览器链接登录页面地址(例如 http://192.168.0.10/）
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图3一体机主登录界面

首次登录时，会提示“检测到末安装控件，请点击下载安装”，点击“检测到末安装控件，请点击下载安装”，选择保存路径下载控件安装包。

下载完后双击控件安装包进行安装
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图4一体机客户端软件安装-1

点击“运行”
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图5一体机客户端软件安装-2

点击下一步
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图6一体机客户端软件安装-3

点击“是”
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图7一体机客户端软件安装-4

最后点击“完成”
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图8一体机客户端软件安装-5

点击“允许”

备注：操作系统推荐用windows 7 32位；IE版本支持8.0、9.0、10.0、11.0标准版

步骤二、刷新浏览器界面，输入用户名和密码，并点击登录按钮登录系统。公司出

厂默认管理员用户名为：admin，密码为：admin，建议勾选“记住密码”   [image: image12.png]Jiilak-=
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图9一体机客户端登录界面

1.2 精简界面
【精简模式】界面作为登陆后的主界面，用于查看实时视频和识别结果数据，并可以对相机做一些配置，由监视场景、常见功能按键、配置区域、抓拍结果展示4大部分组成，
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图10一体机客户端软件登录后默认界面（精简界面）

1.2.1监视场景

在视场中，可以设置车牌识别区（蓝色四边形框）及抓拍线（红色或绿色线），还有一个测量车牌大小的测试工具（青色框），见下图9：
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图11精简界面的监控界面

车牌识别区的意思是，在此框中的车牌才会被识别（不等于被抓拍），可以通过拖动四周的四个点（红色）来改变形状，也可以用鼠标按住识别区中间来拖动整个识别区，修改后需要在功能模块点击“确定”来保存；

抓拍线的意思是，在识别区中的车牌被稳定跟踪后，碰到抓拍线会生成车牌，有来向抓拍线和去向抓拍线，可以通过移动抓拍线两端的绿色点来调整其位置，修改后需要在功能模块点击“确定”来保存，一般只启用来向抓拍线；

车牌大小测量工具可以通过鼠标按住框中间来拖动，使用中一般拖动此工具到待抓拍位置的车牌处，并拉动其左右边线来改变框体的大小，使其刚好覆盖住车牌，此框体的大小范围是【110,200】个像素点，默认为160，推荐在抓拍线处的车牌大小为160左右，可以通过调节抓拍位置或对镜头做变倍变焦调节（必须是变焦镜头）来实现。

备注1：监视场景右上角可以展示视频的连接质量，绿色（三格）[image: image15.png]


代表质量优，黄色（两格）表示质量一般，可以正常使用，红色（一格）表示视频质量差，可能出现卡顿、马赛克等，如果是红色状态，需要检查电脑性能、网线质量或网络配置。

1.2.2常见功能按键
在监控场景下部有一些常见功能快捷键
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图12常见功能按键区
此区域有6个按钮，

手动抓拍：点击此按钮可以强制抓拍一张图片

浏览抓拍：点击此按钮会跳转到抓拍图片存储目录

开始录像：点击此按钮相机会开始录像，默认15分钟一段，并且此按钮会自动变成“停止录像”，点击“停止录像”则会结束录像

浏览录像：点击此按钮会跳转到录像存储目录

全屏：点击此按钮监控场景会扩大到整个电脑画面（双击监控场景也可以全屏），全屏后再次双击画面会退回普通场景

当前识别区：勾选此选项后，视频中会一直展示当前的识别区，即如果拖动当前的识别区但是还没有点击“确认”时，监控场景中会展示2个识别区

重置识别区：点击此按钮后识别区会将识别区恢复到出场设置状态

1.2.3配置区域
可以对相机IP，镜头变倍，镜头聚焦，补光模式，补光等级，默认省份，默认城市等参数进行设置。
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图13精简界面配置区

· 相机IP：出厂默认值：192.168.0.10 （可根据项目现场需求修改）
· 车牌大小：点击[image: image18.png]


可让车牌变小，点击[image: image19.png]


可让车牌变大（此功能用在变焦镜头中）
· 镜头聚焦：视频画面不清晰可点击[image: image20.png]


或[image: image21.png]


进行调节（此功能用在变焦镜头中）
· 一键聚焦：点击按钮，相机会自动调节焦距至画面清晰（此功能用在变焦镜头中）
· 默认省份：根据项目所在地设置
· 默认城市：根据项目所在地设置
·  时间同步：点击按钮，时间就同步为当前PC的时间
· 专家模式：点击按钮，自动切换到专家模式，可更深入对相机参数进行设置
1.2.4抓拍结果展示
此区域展示：当前抓拍图片（双击可放大），车牌特征图片（单纯车牌），识别结果，抓拍图片数量等，点击“清零”可以重新开始计数。
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图14精简界面抓拍结果展示
备注：在精简界面最下方展示了一些设备的信息，其中“当前工作状态”会展示相机是否与上位机软件连接，如果显示“脱机”则表示相机工作于脱机状态，如果显示“联机”则表示有上位机软件连接相机，不同的工作状态之间差异很大，需要特别关注。
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图15精简界面状态展示[image: image86.jpg]


 
（二）基本操作设置
【基本设置】界面主要设置相机的基本信息和联动操作功能，共有5个小项
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2.1时间同步
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· 备注:1.图中的选项只有同步PC为即时生效，其他选项配置后要使用鼠标左键单击确定，操作成功才生效
    2.只有NTP使能打开、NTP服务器正常、NTP服务端口设置正确时，NTP服务器才能对相机对时。
· 时间日期设置：选择日期和时间格式，设置完点击“确定”按钮进行保存，并将体现在相机视频和图片中。

· NTP服务器地址：勾选NTP使能，填写已启用NTP服务的服务器地址和NTP服务端口，然后点击确定，相机视频和图片的时间将和服务器时间保持一致。而且时间日期设置处也将和服务器时间保持一致。

· 系统时间：点击右边的“同步PC”按钮，时间就同步为当前PC的时间

· 时区：选择时区，默认是东八区。如果选择其他时区，并点击设置，则时间日期设置和相机视频和图片将改到对应的时区时间。

2.2设备信息
在此对地区编号，项目名称，设备编号，出入口名称，出入口编号，方位进行设置，根据项目实际需求填写即可。
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2.3 本机网络
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· MAC地址：显示网卡MAC，不可更改

· IP地址：默认值：192.168.0.10
· 子网掩码：默认值：255.255.255.0

· 默认网关：默认值：192.168.0.1 
· DNS：DNS服务器地址，默认值：192.168.0.1
备注：如果遗忘IP可以按复位键来恢复。
2.4 串口通信
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· 波特率：多种波特率可选，默认值：9600
· 数据位：默认值：8
· 停止位：默认值： 1

· 较验：可以是奇校验，偶校验或者是无校验，默认值：无检验

· 屏显控制：显示屏的控制方式，“屏显控制”“透传控制”可选，一般来讲，屏显控制是由相机来控制屏显内容（脱机时），透传则表示相机只提供通道，由上位机来控制屏显内容（联机时）
备注1：设备有2路RS485，可以任选一路与显示屏连接，注意A、B线序；

备注2：请根据实际使用的屏显控制板来选择串口通信的参数；点击“跳转到屏显配置”可以直接调转到“屏显配置”界面；

2.5后台通信
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这种方式需要用户建立一个HTTP服务器，同时将这台HTTP服务器的地址配置给

一体机。当一体机有识别结果后（或者其他需要推送的内容时），就会往指定的地

址发送HTTP命令。
1. http服务器设置 

接收http推送的服务器，配置包括地址ip地址，端口号，和超时时间设置。请根据架设的服务器的情况进行配置。 

2. 车牌识别结果推送 

开启推送车牌识别结果后，有车牌识别结果时，按图中的配置会发送消息到http://192.168.0.36/cgi-bin/plateresult.cgi这个地址，数据格式：JSON格式。 

开启报警发送图片后，json中将包含图像数据。
3． 端口触发信息推送 

当开启时，当有车检器输入有变化时，会推送json格式数据

4. 串口数据推送 

推送串口接收到的数据，json格式数据
（三）业务配置
【业务配置】界面主要设置相机的业务功能，有10个小项
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3.1 识别配置
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· 车牌大小：有80---200，160---400，80---400三种可选，默认是80---400
· 伪车牌处理等级：有1，2，3三级可以选，默认是1，可以屏蔽一些诸如11111之类的伪车牌
· 抓拍模式：分为锁定抓拍和碰线抓拍两种，默认是锁定抓拍
· 抓拍方向：选项分来向，去向，双向；在视频中车牌轨迹从上往下的车牌为来向，从下往上是去向，一般实际场景中都是来向抓拍。
· 抓拍精度：默认是最优，同一张车牌重复抓拍间隔有7档可供选择，默认是30秒；最高是同一张车牌可以反复抓拍，无时间间隔限制（需要出识别区）。
· 车牌特写：勾选上会在原拍照图片上再把车牌部份截图放大保存到存储设备。（下图中右边的车牌图为车牌特写，如果不勾选则只生成一张全景图片）
[image: image32.png]



· 显示车牌识别区：勾选后上位机软件中会展示识别区，不勾选则不展示

· 输出武警汉字：勾选上抓拍图片会输出武警车牌里面的汉字，建议不要勾选。
· 显示实时车牌：勾选上视频的左下角会实时显示识别出来的车牌。
· 无牌车抓拍：勾选上后可以通过视频对无牌车进行识别和抓拍，生成图片如下（图片命名上已显示是无车牌）
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· 军牌优先：默认不勾选，不勾选时识别结果为军牌的要求较高，如果勾选后军牌更容易出牌，此选项主要是为了屏蔽伪军牌，比如车身电话号码，人衣服上的英文字母。
· 识别类型：勾选后的车牌类型才会生成图片，未勾选的类型不会抓拍。
3.2 字幕配置
[image: image34.png]



· 显示时间，勾选后日期时间会显示在视频上

· 显示字幕内容，设置字幕内容，勾选并确认后设置的字幕会显示在视频上，可以自定义四条字幕，设置过程中可以拖动字幕来改变显示位置

3.3 视频参数
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· 快门模式：选择自动或者是手动模式，默认为自动的

· 快门上限：设置范围上限，范围是20至10000us，默认值为5000
· 增益模式：选择自动或者是手动模式，默认值为自动

· 增益上限：范围是0~15，默认为7，右边的上下按钮每次步进为1

· 图像亮度：范围是0~100，默认为40 ，右边的上下按钮每次步进为1

· 图像质量：范围是0~100，默认为50 ，右边的上下按钮每次步进为1

· 视频类型：可选择主视频或者辅视频，默认主视频编码

· 分辨率：可设置分辨率，默认720P，若电脑配置较低，可以改低，建议4CIF

· 码率控制：可选择“固定码率”或“可变码率”，默认可变码率

· 码率：默认1000kb/s，如果画面有比较明显的跳跃感建议改成2000，但是要保证电脑的配置比较高（酷睿I3以上的cpu），如果画面卡顿，可以将码率改成500

· I帧间隔：一般为2秒，若画面有比较明显的跳跃感可以选择为1
· 帧频：可选择每秒的帧数，默认25

· 顺光逆光开启：默认为开启，可以根据车牌亮度自动调整抓拍效果

· 视频旋转：可以让图像进行180°的旋转，以实现特殊条件下的应用
3.4 外设配置
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· 补光模式：分强制开、强制关和自动三个模式，默认是自动。

· 补光等级：分1、2、3、4、5、6、7等级，默认是1。

· 亮度阀值：设置自动模式开灯和关灯的阀值，默认是30，这个值设置的越大，傍晚亮灯越早，但是不宜超过40。

· LED强制开关控制：可以分段设置补光灯的亮灭及强度，最多可以设置三段。此补光设置比起自动设置的优先级要高。

· 检测方式：可以选择视频检测、线圈检测、线圈+视频三种检测模式
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· 线圈检测：可以定义有效的电气信号，当软件接受到设定的电气信号后，可触发线圈抓拍图片，默认是闭合有车
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· 延时时长：可以设定检测到有效的线圈信号后延时多少时间再抓拍，最少是0ms，最大是2000ms，默认是100ms
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备注1：线圈的捕获率基本可以到100%，视频因为是流识别，所以视频的识别结果比起线圈要更好，“线圈+视频”会结合两者的优点，所以“线圈+视频”的检测方式比起单独的视频或线圈都要好。

备注2：当设置检测模式为“线圈+视频”时，视频检测与线圈检测都会识别，但是会根据一定的规则生成上报图片，一般只生成一张图片。
3.5屏显配置
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· 屏显协议：支持多路协议，手动输入协议编号。

· 屏显模式：支持脱机使能，强制使能，不使能等3种模式，与相机工作状态相关，脱机使能，则相机如果处于联机状态，屏显内容由上位机控制，相机如果处于脱机状态，屏显内容由相机控制；强制使能，则不管相机是脱机还是联机状态，屏显内容都由相机控制；不使能，则不管相机是脱机还是联机状态，屏显内容都由上位机控制，和相机无关；

· LED显示屏方位配置：可根据项目方位相应设置
· LED配置：设置显示屏上字幕内容，可根据项目需求相应设置，一般可以有闲时和忙时两种展示界面，并且会有自定义展示内容
3.6 黑白名单
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· 导入白名单：浏览选择白名单文件，点击[image: image42.png]



· 导出白名单：点击[image: image43.png]


，会导出白名单文件，选择路径保存白名单文件
· 导出模板：点击[image: image44.png]=hai 1



，会导出一份供参考的模板，由车牌号、起始时间、结束时间三项，可以参考此模版编写本停车场的白名单文件。
· 白名单模式：其中包含白名单使能设定，与相机工作状态相关，脱机使能，则相机如果处于联机状态，白名单以上位机中的记录为准，相机如果处于脱机状态，白名单以相机中的记录为准；强制使能，则不管相机是脱机还是联机状态，白名单都以相机中的记录为准；不使能，则不管相机是脱机还是联机状态，白名单都以上位机中的记录为准，和相机无关；军警车自动放行，如果勾选则默认识别到军警车（白牌车）时自动开闸，如果不勾则不自动开闸；脱机下不保存临时车记录，如果勾选则脱机状态时临时车记录不会保存，如果不勾选则会保存临时车进出场记录。

· 白名单模糊匹配：可以设置不同的模糊匹配策略来比对白名单车辆。

备注：白名单一般也称为贵宾车/月租车，只要识别到（在有效期内的）白名单车辆则相机会自动下发开闸指令。

3.7 脱机收费
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· 脱机收费模式：可以设置三种模式。

· LED显示屏方位配置：定义本相机时入口相机还是出口相机

· 车辆在场信息：可以导出本相机记录的在场信息。

· 相机抬闸配置：对入口或出口的抬闸配置。

· 基本配置：选择计费方式，有4种方式可选，选择其中一种下面就会显示此种计费方式的细节设置，右边有测试计费按钮可以对设置的计费方式进行测试；

· 按时计费:下面的表框是按时计费的细节，其它的计费方式类似。

备注：脱机收费功能的详细情况见后面场景使用分析

3.8组播配置
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该功能与脱机收费关联，只有组播地址及组播端口一致的相机才能组网完成脱机收费，默认不修改。

3.9存储设置
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· 存储标志：勾选后使能存储卡（TF卡），数据可以存入/导出
· 磁盘满时写策略：选择“覆盖写”则新数据会逐步覆盖最早的数据，选择“停止写”则会停止写入新数据

· 格式化：点选后可以对存储卡做格式化操作
备注：推荐使用闪迪（ Sandisk ）Class4 8G TF卡
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· FTP目录：点击[image: image49.png]IRER



，可以查看存储卡中数据，
[image: image50.png]event
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其中image是抓拍的图片数据；log是相机运行日志，event下面存有脱机数据，可以选择对应文件夹进行下载。
· 本地存储目录：选择[image: image51.png]


可更改保存路径，保存路径修改后，下方的手动抓图目录、手动录像目录，车辆抓拍目录都会随之改变；选择[image: image52.png]IRER



可直接存储目录
· 手动抓图目录：选择[image: image53.png]IRER



可直接打开保存手动抓拍图片的文件夹
· 手动录像目录：选择[image: image54.png]IRER



可直接打开保存手录像的文件夹
· 车辆抓拍目录：选择[image: image55.png]IRER



可直接打开保存相机自动抓拍图片的文件夹
3.10 辅助相机
主辅相机主要应用于角度比较大、车道比较宽，一台相机无法保证捕获率和识别率的复杂停车场场景。

[image: image56.jpg]



主辅相机设置

· 点击[image: image57.png]HEP



搜索出局域网内的相机IP后，选择需要设置的相机IP（也可手动输入IP），勾选后面的[image: image58.png]R



，点击[image: image59.png]


；点击确定后，画面显示出辅相机视频，并可对辅相机的识别区域等一些参数进行设置（注意主相机和辅相机必须处于同一网段才可使设置生效）

· 延时等待：当主相机或辅相机先识别到结果时，会等待另一台相机上报识别结果后，对比两边的结果，采取可信度高的作为最终识别结果。最大不可超过1000毫秒。

· 修改IP：可以对辅相机做一些网络参数的修改
· 视频参数：可以对辅相机的一些视频参数做修改，默认不修改
[image: image60.png]- &
FFOHIE Filie

ORI [ FOAE SRR

R
1wz
i
B
g
B 5
R o
racioit
wnh
[ =T
mpE
e

s

BT

@ W

Fa @z




（四）系统维护

【系统维护】主要涉及设备的升级、运行数据、自动重启等操作，共有3个小项。
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4.1 系统升级
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· 浏览：找到待升级的文件，一般是后缀为bin的文件

· 升级：点击[image: image63.png]


按钮

   备注1：升级之后查看系统版本下面展示的版本号，与预期一致即升级成功

4.2 配置维护
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· 保存当前配置：点击[image: image65.png]RIFHEERE



，会把当前的基本配置和业务配置信息保存下来
· 恢复当前配置：点击[image: image66.png]HRENEEDS



，会恢复到上次保存的基本配置和业务配置信息
· 恢复出厂设置：点击[image: image67.png]


，系统部分设置参
数会恢复到出厂状态，包括以下几个子页面的参数：设备基本配置和业务配置都恢复为出厂设置，不改变相机的网络配置

· 导入配置文件：浏览选择配置文件，点击[image: image68.png]


，导入配置文件，导入的配置文件不改变网络配置

· 导出配置文件：点击[image: image69.png]SUWERBEH



，导出配置文件，选择路径保存备份
备注：配置文件指的是系统中的配置，导出后保存备份，当更改一些配置之后，也可以导入原来的配置文件，使系统恢复原来的配置

· 车牌后处理规则：可以通过导入一个ini文件，将识别错误的车牌修正，最终相机生成的图片中的识别结果为修正后的数据。

· 导出日志文件：可以导出相机运行日志

· 用户名密码修改：可以自定义设置用户名称及密码

4.3 系统状态
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· 系统版本：显示当前系统设备内核版本、文件系统版本、业务软件版本
· 自动重启系统：勾选启动，设置每天自动重启的时间，点击确定，每天到了此时，系统就会自动重启一次

· 时间：重启的时刻

· 星期：可以选择一周的单独一天，也可以选择每天自动重启

· 日志级别：选择需要的日志级别，默认的是最少，当要分析系统运行状态的时候要选择日志级别为最多

· 系统重启：点击[image: image71.png]RHER



，系统就会马上重启，几分钟后重新登录系统即可

· 连接信息：展示与相机连接的电脑的IP地址及端口号

（五）识别结果
【识别结果】可以查看抓拍图片，展示统计结果及下载图片
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· 搜索：可以按照选定的日期来搜索存于电脑中的图片，以小时为文件夹显示出某日的所有图片列表，如果将“小时”前面的框勾选，则可以精细至特定日期的特定小时
· 搜索全部：搜索存于电脑中的所有抓拍图片并展示
备注1：查看抓拍车牌图片，在对应时间文件夹里面可查看抓拍的图片，点击图片，可放大图片查看；

备注2：选择图片或者图片文件夹，点击下载，可将此文件夹下载到本地计算机，可对车牌文件升序或降序排列；
三、场景使用分析
（一）脱机和联机的重大差异

相机处于脱机状态时，白名单控制、闸机控制、计费控制、语音屏控制都由相机来完成；

相机处于联机状态时，白名单控制、闸机控制、计费控制、语音屏控制都由上位机软件来完成；

如果设置为脱机使能，则联机时由上位机控制，脱机时相机控制；

所以判断相机的连接状态非常重要，在相机的精简界面最下方会展示相机的当前工作状态
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（二）脱机收费详解

2.1场景简介
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具有以下特点：

固定车辆进出停车场后，车牌识别后自动放行，车辆进出效率明显提升。

外来车辆既可选择自动放行进场，也可选择手动抬闸放行，出场时人工收完费用手动抬闸放行。

车牌识别相机可以存储10000个固定用户车牌号码，可以存储30000条进出记录。

车场配置形式多样，可按客户需求灵活配置，如一进一出，多进多出，简易一拖二等多种车场运作模式。

整个停车场管理系统只需智能车牌识别一体机和智能道闸，因此整个车牌识别系统结构简单，安装、维护、使用方便。

整个停车场管理系统无需人工干预计费，无需PC，项目成本大大降低。
2.2模式分类及外围设置

2.2.1 模式
脱机使能：相机处于联机时脱机设置不生效，相机处于脱机状态时脱机设置才生效

强制脱机：不管相机处于何种工作模式，脱机收费都生效

不脱机：不管相机处于何种工作模式，脱机收费都无效

2.2.2闸机控制

如果场地允许各种车辆进出但并不收费，然后又希望闸机可以自动开闸，减少人工，则可以将所有的相机都设置为入口相机（默认就是入口相机），并启用脱机收费，并勾选此[image: image75.png]


。

 2.3收费设置

2.3.1按时计费：主要按时间长短来计算费用的方式
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1) 首先设置免费时长，即停车时间低于此时间，费用为0。

2) 其次设置起步时长（起步时长必须大于免费时长），在起步时长内，收取起步金额。

3) 超过起步时长后，按照周期叠加收费，但每个周期还要根据周期计时不足处理策略来判断此周期是否有效，下面的策略是周期开始后30分钟内不生效（不收费）。
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比如按上面截图中的收费策略，小型车入场时间是13:00：00。

假如在当天13:30:00之前出场，费用为0；

假如在13:30:01~15:00:00出场，费用是起步金额5元；

假如在15:00：01—15:29:59出场，此时虽在第一个计费周期内，但没超过限定时长30分钟，此计费周期不生效，只收起步金额5元；

假如在15:30---16:00:00出场，此时已超过限定时长30分钟，此第一个计费周期生效，收取5+1*1=6元；

假如16:00:01---16:29:59出场，此时虽在第二个计费周期内，但没超过限定时长30分钟，此第二个计费周期不生效，收取5+1*1=6元；

假如16:30:00---17:00:00出场，此时已超过限定时长30分钟，此第二个计费周期生效，收取5+2*1=7元；

依次类推，周期生效前不收取此周期费用，周期生效后收取此周期费用.

大车收取费用也是像上例依次类推。

4）最终有一个封顶金额，如截图中配置，小车24小时内不会超过15元。

5）大车的计费金额按照大车的标准来收取，两者一般是分开配置。

备注1：相机对大、小车的判断会通过硬识别智能判别，无非人工设置；

备注2：封顶金额只针对24小时内同一辆车当次停放的时间，假如计费超过封顶金额，则按封顶金额收取。

2.3.2按次计费：主要按次来计算费用的方式
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首先设置免费时长，即停车时间低于此时间，收取费用为0；

其次设置免费时间段和收费时间段，假如停车时间在免费时间段内，收取费用为0；假如停车时间在收费时间段内，按次收取费用。

备注：封顶次数只针对同一辆车当天收费时间段内停放的次数，假如计费超过封顶金额，则按封顶金额收取。

2.3.3分段计费：分段收费可以看成是多段的计时收费
系统默认可以分三个时间段，可根据项目实际需要设置时间段。要求第一个时段开始时间必须是00:00:00，最后一个时段的结束时间必须是23:59:59。
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首先设置时间段和免费时长，即停车时间低于此时间，费用为0。

其次设置起步时长（起步时长必须大于免费时长），在起步时长内，收取起步金额。

分段周期内超过起步时长后，按照周期叠加收费，但每个周期还要根据周期计时不足处理策略来判断此周期是否有效，下面的策略是周期开始后30分钟内不生效（不收费）。
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比如按截图中的收费策略，小型车入场时间是7:00：00。

假如在当天7:30:00之前出场，费用为0；

假如在7:30:01~9:00:00出场，费用是起步金额5元；

假如在9:00：01—9:29:59出场，此时虽在第一个计费周期内，但没超过限定时长30分钟，此计费周期不生效，只收起步金额5元；

假如在9:30---10:00:00出场，此时已超过限定时长30分钟，此第一个计费周期生效，收取5+1*1=6元；

假如在10:00:01---10:29:59出场，此时虽在第二个计费周期内，但没超过限定时长30分钟，此第二个计费周期不生效，收取5+1*1=6元；

假如在10:30:00---11:00:00出场，此时已超过限定时长30分钟，此第二个计费周期生效，收取5+2*1=7元；

依次类推，周期生效前不收取此周期费用，周期生效后收取此周期费用.

大车收取费用也是像上例依次类推。

此分段最终有一个封顶金额，如截图中配置，小车在此分段不会超过10元。

跨分段时，按分段计费金额（可参考上面的例子）叠加收费。假如一辆车停留了整整24小时，则其费用应该等于所有分段的封顶金额之和。

大车的计费金额按照大车的标准来收取，两者一般是分开配置。

备注：分段封顶金额只针对时间段内同一辆车当次停放的时间，假如计费超过封顶金额，则按封顶金额收取。

周期计费不足处理说明：
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周期内限制时长：根据项目需求设置

计费操作类型：分不收费、按一个周期收费和根据时长收费等三个类型。

不收费：即叠加的时间小于一个时间周期就不收费。（比如时间周期是60分钟，那叠加时间小于60分钟都不收费）

按一个周期收费：即叠加的时间大于周期内限定时长，即按一个周期叠加收费。（比如叠加时间是35分钟，大于周期内限定时长30分钟，就要按一个周期算费用）

根据时长收费：比如一个周期是收1块钱，叠加的时间是20分钟，那应当收费：20/60*1=0.33元

2.3.4查表计费：主要按表格计时收费
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首先选择计费单位（半小时或者小时）。

其次设置全天封顶金额（24小时为周期）和进场免费时间。假如停车时间在免费时间段内，收取费用为0；假如停车时间在收费时间段内，按查表收取费用。

依次设置每个单位的收取费用。

备注：封顶全天金额只针对同一辆车当天（24小时）收费时间段内停放的时间。

（三）主辅场景设置
3.1主辅相机场景使用分析
典型的组网拓扑如下：

[image: image83.png]—
— Rsdsss
— VoaAas

o [ R

i&sl

@)

HEE

R (B
2.2 <)

BHEERF ]




对外通信全部由主相机完成，比如：接受车检器输入信号，与（显示屏的）控制板通信，白名单的处理，控制闸机起落等，并且对辅相机的配置也在主相机中进行，所以辅相机可以认为是主相机的一个“外设配件”。

3.2主辅场景的设定
3.2.1 图片生成规则
从识别结果的取舍来看，主相机与辅相机是对等的，根据场景不同，某些情况下只有一个相机有识别结果，另一个无识别结果，则以上报的那个为准并生成图片；某些情况下两者都会上报图片，但最终只择优生成一个图片给后台。

3.2.2 识别区配置

主辅用法的本质是将主相机的识别区进行扩展（主相机识别区拼接辅相机的识别区），然后有两次的触发机会，所以主辅的识别区最佳划法是主辅的识别区有少量重合以保证整个系统管理的区域最宽（当然，实际应用中按实际需要来划，不必要刻意扩大识别区），并且触发线的位置有一点差异，建议实际场景中的2个触发线的间隔1米，这样触发时间间隔约0.3s，能有效利用2次触发机会来减少一些漏车或误识别，比如人的遮挡、跟车、角度不正等。
四、常见问题解答

1.相机默认 IP、用户名和密码
出厂默认 IP：192.168.0.10，用户名：admin，密码：admin
2.忘记 IP 地址，或用户名密码怎么办？
采用硬件复位的方式解决
操作方法：打开设备外盖，在盖板丝印上找到“一键复位”字样，其旁边有一个黑色按钮，按此按钮2秒以上可恢复到默认的 IP，用户名和密码，此操作即时生效，设备不会重启。
3.设备不能正常显示怎么办？
有下列几种情况,可能导致设备不能正常显示：

1）设备没有正常上电

2）设备的网络线没有接好，或接触不良

3）设备的IP地址和PC的IP地址没有在一个地址段

4）设备的已连接数超过3个

5）有IP冲突

6）请确保 IE 版本是 IE8.0 及以上，最好是使用360浏览器。
4.一体机识别不了车牌
1）车牌识别错误，为保证最佳识别，请确保相机侧角<30 度，尽量与车道平行；车牌图像清楚、像素在110~200；

2）查看相机WEB->业务配置->外设配置->检测方式中线圈检测/视频检测设置是否正确，设置了“线圈抓拍”而实际场景中相机没有接入车检器则不会抓拍图片；

3）如果只是晚上不抓拍，则很可能是快门设置过大导致，快门不应超过5000,也可能是补光不佳


5.出入口图片时间有误差

解决办法：
1、 检查相机基本设置->时间同步是否正确，一套系统中所有的出入口相机都建议配置为与后台服务器的时间一致。
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6.图片较暗

解决办法：
1、 登录相机WEB->业务配置->视频参数 检查相机快门、增益、亮度参数设置是否正确。
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2.增强补光。
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